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Bedacy przedmiotem oferty silnik wyréznia sie wsréd
silnikéw bezszczotkowych duza precyzja okreslenia pozycji
watu w stosunku do stojana. Doktadno$¢ ta zostata
osiagnieta dzieki zastosowaniu czujnikéw optycznych
transoptorow szczelinowych, przystanianych odpowiednio
uksztattowang przestona. Precyzyjne okreslenie potozenia
watu silnika pozwala w procesie sterowania doktadnie
regulowac predkosc i potozenie, dlatego silniki tego typu
uzywane sg np. w serwonapedach medycznych.

Opracowano dwie konstrukcje tego silnika rézniace sie

moca:

= pierwsza konstrukcja do zastosowania w skanerach
medycznych o mocy 60W i predkosci obrotowej 2000
obr/min.

» druga konstrukcja znajdzie zastosowanie gtownie
w serwonapedach o mocy 250 W i predkosci obrotowe;j
3000 obr/min.

Obie wersje silnika zasilane sg bezpiecznym napieciem 24

V, co ma ogromne znaczenie przy zastosowaniu silnikdw

w sprzecie medycznym.

Poziom 8 - Zakonczono badania i demonstracje
ostatecznej formy technologii

Zgtoszenie wzoru uzytkowego: W.125792

Umowa licencyjna / umowa sprzedazy

ott@tu.kielce.pl

www.ott.tu.Kielce.pl
tel. 41 34 24 319,41 34 24 471

- wysoka sprawno$¢, duza dynamika, trwatosé
ograniczona jedynie do trwatosci tozysk, cicha praca
i szeroki zakres predkos$ci obrotowych;

- ze wzgledu na brak iskrzen silniki moga pracowa¢
w miejscach zagrozonych wybuchem;

- w zalezno$ci od zastosowan moga by¢ wyposazone
w czujniki Halla, czujniki optyczne, enkodery
magnetyczne lub optyczne;

- jezeli moment rozruchowy napedzanego urzadzenia
jest maty (pompy i wentylatory), przedstawiane
silniki mogg pracowac¢ bezczujnikowo;

- wyjatkowo mate momenty zaczepowe na poziomie
2% momentu znamionowego i dlatego wytwarzany
przez nie moment jest praktycznie staty (pozbawiony
charakterystycznych dla silnikow z magnesami
trwatymi tetnien);

Zakres zastosowan oferowanych silnikow jest
bardzo szeroki i obejmuje on napedy:

w obrabiarkach sterowanych numerycznie,

w manipulatorach i robotach, urzadzeniach
medycznych i rehabilitacyjnych, w pompach

i wentylatorach oraz wszedzie tam, gdzie wymagany
jest precyzyjny ruch, szeroki zakres predkosci
obrotowych i znakomity stosunek mocy silnika do
jego masy i wymiaréw (w pojazdach elektrycznych).
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